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Doctorando: D. Javier MÃ©ndez GÃ³mez.
Fecha y hora: viernes, 20 de mayo de 2022, a las
12:00 horas.
Lugar: Sala de Conferencias del CITIC-UGR.

Doctorando: D. Javier MÃ©ndez GÃ³mez.
Directores: Dr. D. Diego Pedro Morales Santos y
Dr. D. Manuel Pegalajar CuÃ©llar.
Fecha y hora: viernes, 20 de mayo de 2022, a las
12:00 horas.
Lugar: Sala de Conferencias del CITIC-UGR.
Unidad TemÃ¡tica de InvestigaciÃ³n: EE-ICT.
Grupo de InvestigaciÃ³n: TIC-105.
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