
Ofertas de Trabajo para el Propio Centro
Oferta de 13 de julio de 2026. Referencia: 1926

PUESTO: 1 contrato de Investigación

PLAZO DE
SOLICITUD: 24/07/2026

TITULACIÓN:
Grado en Física, Grado en Ingeniería Electrónica, Grado en
Ingeniería de Telecomunicaciones

CON CARGO
A:

línea de investigación ‐Estudio y aplicaciones electrónicas de los
memristores LI/16321‐

FUNCIONES
A

DESARROLLAR:

En el marco de la línea de investigación a la que se incorpora la
persona contratada realizará las siguientes tareas: La actividad a
desarrollar consiste en la caracterización eléctrica, el modelado
compacto y la simulación física de dispositivos memristivos.
Además diseñará redes neuronales hardware con circuitos y
simulará redes neuronales de impulsos con diferentes paquetes
de software en python en el contexto de la computación
neuromórfica

MODALIDAD
CONTRATO: Art.23bis Ley 14/2011

INVESTIGADOR
RESPONSABLE:

Juan Bautista Roldán Aranda

Oferta de 13 de julio de 2026. Referencia: 1933

PUESTO: 1 contrato de Investigación

PLAZO DE
SOLICITUD: 24/07/2026

TITULACIÓN:
Grado en Ingeniería de Tecnologías de Telecomunicación o Grado
en Ingeniería Electrónica Industrial
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CONCARGO
A:

línea de investigación ‐Singing‐voice to singing‐voice translation
LI/16359‐

FUNCIONES
A

DESARROLLAR:

En el marco de la línea de investigación a la que se incorpora la
persona contratada realizará las siguientes tareas: El contratado
tendrá el cometido de investigar la mejora de la tecnología de
predicción de inteligibilidad de letras (voz cantada). En particular,
partirá de un sistema previamente desarrollado por el grupo
llamado LIWhiz. Utilizando la base de datos estándar CLIP de
inteligibilidad de letras, se perseguirá la optimización de métricas
de rendimiento de predicción de inteligibilidad a partir de estudiar
una serie de técnicas, como el ajuste fino de los parámetros de un
extractor de características a partir de voz cantada, etc.

MODALIDAD
CONTRATO: Art.23bis Ley 14/2011

INVESTIGADOR
RESPONSABLE:

Iván López Espejo

Oferta de 13 de julio de 2026. Referencia: 1951

PUESTO: 1 contrato de Personal técnico

PLAZO DE
SOLICITUD: 24/07/2026

TITULACIÓN: Grado en Físicas

CON CARGO
A: línea de investigación ‐Control de enjambres robóticos LI/16258‐
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FUNCIONES
A

DESARROLLAR:

En el marco de la línea de investigación a la que se incorpora la
persona contratada realizará las siguientes tareas: Desarrollo e
implementación de campos vectoriales de guiado para vehículos
aéreos no tripulados (UAVs), orientados a la navegación autónoma
y coordinación de múltiples drones en entornos dinámicos. La
actividad incluirá el diseño y análisis de algoritmos de control
basados en herramientas matemáticas y optimización, su
implementación en Python, la validación mediante simulaciones y
experimentos, así como la integración con estrategias de
planificación de trayectorias y coordinación cooperativa para
aplicaciones de enjambres robóticos

MODALIDAD
CONTRATO: Art.23bis Ley 14/2011

INVESTIGADOR
RESPONSABLE:

Héctor Jesús García de Marina Peinado

Más información:
Vicerrectorado de Investigación y Transferencia
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