
Tesis defendidas durante el año 2025
Título: APLICACIÓN DE INTELIGENCIA ARTIFICIAL NEURO-SIMBÓLICA PARA
PROCESOS DE DECISIÓN SECUENCIAL 

Autor: Carlos Núñez Molina
Institución: Ciencias de la Computación e Inteligencia Artificial (UGR)
Fecha lectura: 2025-02-10
Dirección: Juan Fernández Olivares, Pablo Mesejo Santiago

Título: A FRAMEWORK BASED IOHT FOR COMPREHENSIVE, INTELLIGENT, AND
ADAPTIVE SOLUTION IN THE HEALTH DOMAIN 

Autor: Nour Mahmoud Bahbouh
Institución: Teoría de la Señal, Telemática y Comunicaciones (UGR)
Fecha lectura: 2025-02-14
Dirección: Juan Francisco Valenzuela Valdés, Sandra Sendra Compte

Título: NECESIDAD DE LA COMPENSACIÓN TÉRMICA Y LA ESTABILIZACIÓN DEL
FLUJO LUMINOSO EN SISTEMAS DE ILUMINACIÓN Y SEÑALIZACIÓN BASADOS EN
LEDS Y OLED 

Autor: José Ramón Martínez Pérez
Institución: Electrónica y Tecnología de Computadores (UGR)
Fecha lectura: 2025-02-19
Dirección: Miguel Ángel Carvajal Rodríguez, Antonio Martínez Olmos

Título: ALL OPTICAL MAGNETOMETRY WITH NITROGEN VACANCY CENTERS IN
DIAMONDS 

Autor: Ludwig Horsthemke
Institución: Ingeniería de Computadores, Automática y Robótica (UGR)
Fecha lectura: 2025-03-03
Dirección: Ignacio Rojas Ruiz, Peter Glösekötter

Título: A GENERIC SELF-LEARNING EMOTIONAL FRAMEWORK FOR
REINFORCEMENT LEARNING AGENTS 

Autor: Alberto Hernández Marcos
Institución: Ingeniería de Computadores, Automática y Robótica (UGR)
Fecha lectura: 2025-03-17
Dirección: Eduardo Ros Vidal

Título: MODELADO NEURONAL DE MODELOS DINÁMICOS PARA CONTROL
PRECISO DE MOVIMIENTO DE ROBOTS COLABORATIVOS CON ARTICULACIONES
ELÁSTICAS 

Autor: Brayan Alfonso Valencia Vidal
Institución: Ingeniería de Computadores, Automática y Robótica (UGR)
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Fecha lectura: 2025-04-04
Dirección: Eduardo Ros Vidal, Niceto Rafael Luque Sola
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